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1. DST 角度传感器简介 

 

DST 传感器有模拟量型与 CAN 型，模拟量型分为 0-10V 与 4-20ma 的类型，CAN 型分

为 CANOPEN 与 J1939 型。 

模拟量型的比较简单用控制器读取即可，CAN 型的如果不会调节波特率 节点可以出厂

时候让厂家编辑好后发过来货，这样仅需读取报文即可。 

举例型号 DST X510-DS180000HC14A00 0033X00，该型号的意思为德驰 6 插头-单圈-

正负 180 度-000-供电 9~36V-CANOPEN 型- 1 通道为正转 2 通道为反转（DST 传感器均为

双通道传感器） 

 

根据表格就可得到如上信息，具体可选型号列表如下 



 

 

 

 

这里简单介绍一下，即如果是 CAN 型的，他的输出值有两个，如果 rotation direction

是 1，则轴朝上，顺时针转的时候数值变大，输出的两个值都是一样的，如果是 4 则输出



 

 

channel1 是逆时针变大，channel2 是顺时针变大。 

 

2. 接线图 

 

接线图这里就比较好理解，因为是双通道的，如果是模拟量类型的就要有两路输入，CAN

型的按照图示接即可。 

3. CANOPEN 型传感器 

默认波特率 250kb，默认 NODE ID 0x7F，默认分辨率为 0.1°（即数据最大到达

3599=0x0E0F） 

CANOPEN 型的默认 node id 是 0x7F，所以默认的角度反馈报文是 0x180+0x7F=0x1FF，

注意标签上面的 0x7F 是默认 NODE ID，不是反馈默认地址！ 

 

角度反馈报文如上，BYTE1 与 BYTE2 组成 channel1 的角度值，BYTE3 与 BYRE4 组成

channel2 的角度值，并且高位在 BYTE1 跟 BYTE3。BYTE8 是故障码，正常情况下一直是 00，



 

 

故障码示意如下图。 

 

所以正常情况拿到的新的角度传感器他的报文应该如下（如下报文使用的型号 DST 

X510-DS180000HC11A00 0033X00，即两个 channel 均为同样的值），这里发现 channel1 与

channel2 有点微小差异，因为这是两路信号，用于做精确判断用的，所以会有微小差异，如

何处理差异值也是编程人员需要考虑的问题（滤波程序有兴趣可与笔者联系） 

  

 

 

 

 

如果想修改波特率、node id，则需要发送 SDO 去进行修改。 

SDO 发送报文格式如下 

 
SDO 反馈报文格式如下 

 

CMD 表示的是 DATA 的长度，0x2F 表示只用 byte5，0x2B 表示只用 byte5,6 ，0x23 表

示 byte5-8 全用，并且均为高位在后 

修改波特率的 INDEX 如下 



 

 

 
所以如果默认设备想修改波特率，应该发送 0x67F（默认 node id 是 0x7F），由于可修

改的波特率最大也就 1000kb，2 个 byte 就够了，所以 CMD 为 0x2B，index 如上述表格，假

设修改后的波特率设定为 500kb，那就是 0x1F4，所以报文是 0x67F 2B 99 59 01 F4 01 00 

00，发送完了之后应该会接收到一条反馈报文，反馈报文第一个 byte 如果是 60 那基本就是

没错了，发完这个指令以后再发一条 0x67F 23 99 59 03 73 61 76 65，此时会反馈一个报文

第一个 byte 为 60 就表示修改成功了，重启一下即修改完毕。 

同理如果想修改 NODE ID，则需要发送 0x67F 2F 99 59 02 01 00 00 00（修改 NODE ID

为 1，支持 1-127 的 node id，默认 0x7f 就是 127）接收到反馈之后，在发送 0x67F 23 99 59 

03 73 61 76 65，重启以后会发现 node id 已经成功修改，角度报文变成了 0x181 

 
至于为什么发送修改报文以后还要再发一条，这个有兴趣可与笔者联系。 

还有其他许多参数可以修改，不过作为使用者大概率也只会修改波特率跟 node id，学

会上面的方法即可。 

4. J1939 型传感器 

J1939 型的接线方式与角度报文内容与 CANOPEN 一模一样 

 

只是报文的 ID 可能有变化，因为 J1939 的报文全部都是拓展帧 

J1939 型传感器默认地址为 0x15，波特率 250kb，分辨率 0.1°，PGN 为 65291（0xFF0B）,

优先级 6 

角度报文默认 ID 即为 0x18FF0B15 

如果想要修改波特率则需要发送 0x18B21500,内容为 67 65 66 72 XX XX 00 00 

其中 XX XX 是波特率的值，高位在后，可选波特率与上面 CANOPEN 一致。 

如果想修改报文 ID，则需要一次性发送三条报文 

0x1CEBFF00 20 09 00 02 FF D8 FE 00 



 

 

0x1CEBFF00 01 00 00 83 5B 00 8E 00 

0x1CEBFF00 02 B0 XX FF FF FF FF FF(XX 是想修改后的地址) 

一次性发送完毕即可修改成功。 

（原则上中间那条报文的参数来源于一上电就会发的状态报文 0x18EEFF15，具体详细

内容如下，看不懂也没关系，默认值就是上述文字内容，基本不用改。 

 

） 


